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Antal

robotoperationer pa
SOS uder 2025 (1/1-

19/6), totalt over
530st

* Gynekologi - 213st

* Urologi - 168st

* Kirurgi - 149st




Bakgrund

* Multisjuka patienter
« Manga operationer i robot
« Utmanande positionering

« Ejsamtranade infor oforvantade akut handelse pa
operation

 Stor utbildningsinsats planerades




Syftet med teamtriningen

Starka teamsamarbetet och oka patientsakerheten
Forbattra kommunikation vid ovantad handelse
Trana handlingsplanen HLR pa operationssal

Trana handlingsplaner: Nodavdockning robot, buklagesHLR
och HLR i andra komplicerade upplaggningar.

Tryggare medarbetare




Avancerad hjart-lungraddning vuxen
Varfor just HLR pa operation? Konstater ..ﬁoﬂm.,p,.m.,

starta HLR och hamta akututrustning

« Tranar HLR var for sig —samtrana i verkliga
team/realistiska situationer

Starta och anslut defibrillatorn
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Fabricio Pereira de Almeida T et al. Training in the protocol for robotic
undocking for life emergency support (RULES) improves team
communication, coordination and reduces the time required to decouple the
robotic system from the patient. Int J Med Robot. 2022 Dec;18(6):e2454
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Forberedelse

Projektgrupp bildades

» Regelbundna moten

« Inventera materialatgang

» Verksamhetsanpassade patientfall
» Planering operationssalar

» Planering personal
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Logistik och materiel




Materiel

QCPR docka

Akutvagn med defibrillator
Shocklink

Batterier Shocklink

iPads med SimMon x 2
Laddare iPads x 2

Encoder

HDMI kablar

"Material docka - PVK/ringer/intubering'
Vastar for instruktorer
Skrivunderlagg
Robotlaparoskopi mage

. patientfall x 2
Professionsskyltar
Handlingsplaner Al-format
Rollkort — laminerade
Observationsprotokoll
Utvarderingsenkat QR-kod
Klister Whiteboard

Pennor

Tejp

Patientsang

Lagesstod for patient
Operationsinstrument
Draperingsmaterial

Sterila op.-rockar & handskar







Teamet

Operator
Operationssjukskoterska
Operationsunderskoterska
Anestesisjukskoterska
Anestesilakare

Anestesiunderskoterska
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Korschema for ca 350 deltagare

Omging 1
8:30-10:20

Omging 2

10 40-12:530

Omging 3
13:30-15.20

Team 1 Team 2 Team3 Team 4 Team5 Team G TeamT Team &
Team g Team 10 Teatu 11 Tean 1z Team 13 Teamig Teaniis Tean 16
Team 17 Team 18 Tean g Teamzo | Team 21 Teamoz | Team=z2g | Teamzyg
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Genomforande:

* Robotsal
« Handlingsplaner:

« AHLR, Nodavdockning robot, HLR pa operationssal,
rollkort

« 2 verkliga fall med efterfoljande aterkoppling




SCE
SODERSJUKHUSET Styrande dokument

Bilaga: Handlingsplan for
hjartstopp — forenklat
flodesschema

1.LARMA- bla knappen
Vem? - Osteril USK
- Himta akututrustning

- Ring MIVA bakjour:
63100

2. AVBRYT PAGAENDE
OPERATIONSMOMENT

Vem? - Huvudoperator

3. AVLAGSNA DRAPERING
OCH MOJLIGGOR
RYGGLAGE

Vem? - OP-SSK

4. PABORJA HLR

5. GE AKUT SBAR TTLL
LARMTEAM

Vem? - Huvudopertor - angiende

operationen och patientens °
halsc us S

- ANE-85K - angiinde A-HLR
forloppet SODERSJUKHUSET




Underskéterska/Operations- Huvudoperatoér

Anestesisjukskoterska

sjukskéterska osteril (patientansvarig)

@ Konstatera hjartstopp @® Larma pé delegering av ANE-SSK @® Avbryt pagaende operationsmoment

@ Initiera och leda A-HLR tills L ] Hém_t.a akytvagn, s_tar_ta d_efibrillatorn @ Starta/assistera med kompressioner
anestesiolog ansluter :rif:j:::gli:iwgapfl;;l:rlllerlngs-elek- @ Ge SBAR till Anestesiolog angaende

PY aDtilfa?_i:: till osteril USK/OP-SSK ® Ring MIVA-bakiour :::-at::;tionen och patientens halso-

@ Luftvagsansvarig tills anestesiolog ® Ansvara fér dokumentation av HLR*

ansluter "
@® Mét upp larmteamet

@® Ge SBAR till larmteamet . . . .
@ Hamta sta pallar fér att underlitta

effektiva kompressioner

@ Beredd att I6sa av kompressioner

*Ordningen pa turtagning avgérs pa plats

SODERSJUKHUSET SGDERSJUKHUSET SODERSJUKHUSET

Operationssjukskdterska

Anestesiunderskdterska Anestesiolog

steril

@ Assistera i avbrytandet av @ Bista osterilUSK/OP-SSK med @ Fa SBAR av ANE-SSK angaende
pagaende operationsmoment defibrillatorn tills anestesiolog ansluter A-HLR

@ Avldgsna drapering och fast ® Himta sta pallar for att underlatta @ Fa SBAR av huvudoperatér
defibrilleringselektroderna pa effektiva kompressioner angaende operationen och
patientens brdstkorg patientens halsostatus

® Beredd att I16sa av kompressioner* . .

@ Ta bort ev. sidostdd fran @ Overta ledarskapet i A-HLR

operationsbordet ® Bista med dokumentation av HLR

@ Beredd att assistera och utfora
kompressioner*

*Ordningen pa turtagning avgérs pa plats

*Ordningen pa turtagning avgérs pa plats S @
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Nodavdockning robot,
nar och varfor?

(Kirurgisk orsak eller instabil patient ex HLR kan initieras av
bade operator och ansvarig anestesipersonal)

SODERSJUKHUSET



Nodavdockning robot

« Sjukare patienter och mer komplexa operationer
 Fler patienter opereras i robot

« Sallanhandelse

« Aldrig tranat detta i hela opteamet forut

« Avdockning innan HLR startar

« PM for nodavdockning —Vem gor vad, koordinerad nodavdockning
snabbare
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NODAVDOCKNING ROBOTKIRURGI

- BILAGA TILL RIKTLINJE, HJARTSTOPP PA OPERATION

SODERSJUKHUSET



AVLAGSNA
INSTRUMENT
/OPTIK

Invanta
klartecken fran
operator- skjut
undan
robotarmarna

Vem?
- Assistent
/op.ssk

VID HJARTSTOPP-
PABORJA HLR!

KLARTECKEN -
LAGESFORANDRING

Vem?
-op.ssk

-backa robot nar tid
finns

Vem?
-pass pa sal















Nodavdockning robotkirurgi, Hjartstopp

Konstatera hjartstopp och

beslut om ndédavdockning

Vem: ANESSK och konsollkirurg

Larma och hamta akutvagn
Vem: Pass pa sal

Efter klartecken fran l

konsollkirurg avlagsna
robotinstrument

Vem: Assistent ‘
Backa robot

Vem: Konsollkirurg
Folja AHLR handlingsplan
Vem: Alla




Nodavdockning robotkirurgi, Blodning

Beslut om konvertering och

klartecken for

nddavdockning
Vem: Konsollkirurg

L g

Larma
Vem: Pass pa sal

L g

Avlagsna robotinstrument

Vem: Assistent

Backa robot
Vem: Konsollkirurg



Aterkoppling

Enligt debriefingmetoden

« Beskrivandefas
« Analysfas

 Anvandarfas
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Resultat

98 % - Positiv och relevant teamtraning

97 % - Handlingsplan bidrog till adekvat agerande

96 % - Forbattrad kommunikation och teamsamarbete

99% - Onskar fortsatt teamtrining




Lardomar och vad ledde det till
 Interprofessionell teamtraning bra metod

Logistisk utmaning med stora
personalgrupper

Okar patientsikerheten
Tryggare personal
Battre arbetsmiljo
HLR-film

Fortsatta simulering i opteam, CEPS
operation ar 1 startgroparna
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Framtiden

« CEPS operation

» Sjukare patienter i robotassisterad
kirurgi = Hogre krav pa att trana
akutsituationer




Amanda.tomth-lindgren @regionstockholm.se {OS

Charlotta.noren@regionstockholm.se SGDERSJUKHUSET
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